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7. INSTALACION ELECTRONICA
RIESGOS

VNN

EQUIPOS DE PROTECCION INDIVIDUAL

7.1 RETIRAR LA CUBIERTA DE LATARJETA

A Retirar la cubierta de la tarjeta tinicamente para lamanipulacion de las cone-
xiones eléctricas. Antes de retirar la cubierta de la tarjeta electronica, cortar
la alimentacion eléctrica de la automatizacion. Conectar la alimentacion
eléctrica inicamente tras haber montado de nuevo la cubierta.

La programacién de la tarjeta debera efectuarse con la cubierta de la tarjeta
montada.

Desmontar el carter y levantar la cubierta ((£35). Para facilitar la
operacion, retirar temporalmente el condensador de arranque.

7.2 TARJETA 780D
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COMPONENTES LED DE ESTADO
n Regleta de bornes extraible para dispositivos de mando y accesorios (suminis- | FC1 FC2  Final de carrera apertura/cierre (segun la direccion de apertura)
trada con los elementos de montaje) _ | SAFE Bordes sensibles
J2 Conector (5 pines) para tarjetas radio/decodificacion (segtin catdlogo FAAC) STOP Mando de STOP
J3-)4 Conectores del transformador | FSWCL Fotocélula de cierre
J5  Conector rapido para condensador de arranque FSWoP Fotocéluladeapertura
J6  Regleta de bornes para motor y ldmpara intermitente OPENB Mando de apertura parcial/cierre
17 Regleta de bornes extraible para alimentacion de red (suministrada con los | OPEN A Mando de apertura total
elementos de montaje) ENCODER  Encoder

J8  Conector rdpido para final de carrera inductivo

J9  Conector rapido para final de carrera magnético

F1  Fusible para alimentaciondered F5A(230V~) F10A(115V~)

F2  Fusible para alimentacion accesorios 70,8 A

+-F Botones de programacion
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FA44C

BB 7 Datos técnicos tarjeta

780D [230V~] 780D [115V~]
Tensién de alimentacion de red 220-240V~ 50/60 Hz 115V~ 50/60 Hz
Potencia max. now 10W
Potencia max. motor 1000W 1200W
Carga max. accesorios 24V = 500 mA 500 mA
Temperatura ambiente de funcionamiento -20°C +55°C -20°C +55°C
Lampara intermitente 230V~-60W 115V~-60W

7.3 CONEXIONES =

A Realizar las operaciones correspondientes en ausencia de alimentacion GOW mm
eléctrica.
/!\ Respetar la carga max. de las salidas.

g LAMP
MOTOR | =[S
La conexidn de la regleta J6 se realiza en fabrica ((£'36). olo é
== Z|a
NO modificar la conexion de fabrica. Si es necesario invertir la direccién de

marcha del motor, modificar la funcién d! en la programacion base. ] 17 16 15 14 13
6 » A A A A

REGLETA DE BORNES J6
15 oM Comdn (gris o azul)

16  MOT1 Fase  (negro)
17 MOT2  Fase {marrdn)

LAMPARA INTERMITENTE
Conectar la ldmpara intermitente a la regleta J6 ((£'36).

ENCODER MAGNETICO

El sensor del encoder magnético detecta la rotacion deliman montado
sobre el arbol ((£'36).

El sensor estd integrado en |a tarjeta y no requiere conexion.

CONDENSADOR DE ARRANQUE
Conexion realizada en fabrica: conector rapido J5 ((£'37).

TRANSFORMADOR
El transformador se monta en fabrica (conectores J3-J4) ((&'37).

Traduccion del manual original

transformador J5 Jo
SENSOR MAGNETICO DE FINAL DE CARRERA V

Conexion realizada en fabrica: conector rapido J9 ((£'37).
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DISPOSITIVOS DE MANDO Y ACCESORIOS 1 @
Conectar los dispositivos de mando y los accesorios de la regleta J1 ~ | W.L. —©° m
(@38} :: TX-FSW [—o° 25
=
® - Sihay varios contactos sobre la misma entrada NC deben conectarse en serie. = o 24 V=
- Si hay varios contactos sobre la misma entrada NO deben conectarse en o i 0}500 mA
paralelo. © — L 6J max
h —
REGLETA DE BORNES J1
1 OPEN A Conectar un botdn u otro dispositivo de tipo NO. ‘© | SAFE I
El cierre del contacto activa la apertura total de la hoja. » | STOP 1%
Conectar un botén u otro dispositivo de tipo NO. < | FSWCL 1~
opgN g derre del contacto activa el comando correspondiente de acuerdo = | FSWOP 1~
2 con la logica de funcionamiento programada: ~ | OPENB o
CLOSE . .
- enlogica A, AP, S, E, o EP: apertura parcial (OPEN B) ~ | OPEN A =

- enlogica B, C, 0B/C: cierre (CLOSE) R
Contacto NC. Conectar las fotocélulas de apertura (§ capitulo Acce-
3 FSW OP Sﬂriﬂs}.

® Hacer un puente con el negativo (TX-FSW) si no se utiliza.

Contacto NC. Conectar las fotocélulas de cierre (§ capitulo Accesorios).
4 FSW CL

® Hacer un puente con el negativo (TX-FSW) si no se utiliza.

Conectar un boton u otro dispositivo de tipo NC.

5 STOP ® Hacer un puente con el negativo (—) si no se utiliza.

La apertura del contacto activa la parada de la hoja y bloguea el
motorreductor (bloqueado hasta el restablecimiento del boton).

Contacto NC. Conectar los bordes sensibles.

6 SAFE ® Hacer un puente con el negativo (TX-FSW) si no se utiliza.

La apertura del contacto provoca la inversion de marcha durante 2 s
y a continuacion bloquea el motorreductor.

7,8 - Negativo alimentacion de accesorios y comtin de los contactos.
9,10 + Positivo alimentacion accesorios 24 V == (500 mA max.).
Negativo open collector para el test funcional (failsafe) en las

entradas 3,4y 6.
11 Tx-Fsw Conectaralborne 11 el negativo del transmisor de fotocélulas/bordes

sensibles (§ Accesorios).

® No superar la carga max. de la salida: 24V ==, 100 mA. .

Negativo open collector ajustable para lampara o electrocerradura Ejemplo de contactos NO en paralelo
(§ Accesorios).

Traduccién del manual original

2 WL No superar la carga max. de la salida: 24 V==, 100 mA. Si T

es necesario, utilizar un relé y una fuente de alimentacion

A ° A T
externa a la tarjeta.

Ejemplo de contactos NC en serie
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FA44C

TARJETA RADIO RECEPTOR/DECODIFICADOR )2 Ejemplo: RP2

& Cortar siempre la tension de |a tarjeta antes de conectar/desconectar el
receptor/tarjeta de decodificacion.

Instalar una tarjeta de radio receptor o una tarjeta de decodificacion FAAC
de 5 pines compatible, para la frecuencia y tecnologia de codificacion, con
los controles remotos FAAC utilizados:

- un sistema monocanal habilita solo el mando por radio OPEN A

- un sistema bicanal habilita los mandos por radio OPEN A y OPEN B/CLOSE
(de acuerdo con la légica de funcionamiento programada)

Insertar la tarjeta de radio receptor o la tarjeta de decodificacién en el
conector de conexionrapidal2.  El conector esta polarizado: respetar
la direccién de insercion ((£739).

PUESTA A TIERRA DEL MOTORREDUCTOR

A Cortar el suministro de tension de la instalacion antes de efectuar las
conexiones.

1. Conectaral terminal (suministrado con los elementos de montaje) el
conductor de tierra del cable de alimentacion de red y un cable
analogo de unos 20 cm ((£'40).

2. Fijarelterminal a latoma de tierra del motorreductor con las tuercas
y la arandela suministrados en los elementos de montaje.

3. Conectarel extremo libre del cable al borne de tierra de la tarjeta.

CABLE DE ALIMENTACION

A Cortar el suministro de tension de la instalacion antes de efectuar las
conexiones,

Conectar la fase al borne Ly el neutro al borne N de J7 ((£'40).

Regleta de bornes J7
PE Tierra

N Neutro

L Fase

Traduccion del manual original
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7.4 MONTAJE DE LOS PRENSACABLES

1. Retirar la funda para separar los cables eléctricos.

2. Tomando comoreferencial2'41,colocarloselementos 1y2 (cadauno
de ellos con la ranura insertada en el perno). Distribuir los cables
por la junta de goma.

Apretar los dos elementos y fijar con los tornillos 3 y las tuercas 4.
4, Fijar a la superficie con los tornillos 5.

(78]

7.5 MONTAJE DE LA CUBIERTA DE LA TARJETA

A La cubierta de proteccion de la tarjeta debe montarse antes de conectar la
alimentacion eléctrica,

1. Insertarlacubierta (£ 42).Parafacilitarla operacion, retirartempo-
ralmente el condensador de arranque.

2. Comprobarque los cables estan alojados en las aberturas correspon-
dientes y a continuacion empujar a fondo la cubierta para fijarla
sobre los 3 elementos de blogueo (1).

Traduccién del manual original
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Traduccion del manual original
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FAAC
8. ARRANQUE

RIESGOS

VNGANG N

EQUIPOS DE PROTECCION INDIVIDUAL

A Antes de conectar la alimentacion eléctrica, montar la cubierta de la tarjeta.

& Durante el funcionamiento, existe un riesgo de aprisionamiento de dedos y
de manos entre la cremallera, el pinon y el carter.

En condiciones especiales, como resultado de un funcionamiento continuo
prolongado, el cuerpo del motorreductor puede alcanzar temperaturas
elevadas. Evitar el contacto con el mismo.

OPERACIONES DE PUESTA EN MARCHA

Seguir las fases indicadas, tomando como referencia los capitulos

correspondientes y el § 10 para los accesorios.

1. Conelmotorreductordesbloqueado mover manualmentela hojahastalamitad
de la carrera.

2. Conectarlaalimentacion eléctrica y verificar el estado de los leds (§ Diagnos-
tico).

3. Montar los finales de carrera sobre la cremallera.

4. Configurarladireccidndeapertura: funcion d! enprogramacién base.

La direccion de apertura se define mirando 844 E R desde el lado del
desbloqueo.

5. Programarlasdeceleracionespreviasalosfinalesdecarrera: funcion P en
programacién avanzada.

La deceleracion previa al final de carrera reduce la inercia de la cancela, permitiendo
que se respeten los limites de las fuerzas de impacto indicados en la normativa.

La deceleracion se realiza Gnicamente después de un desplazamiento
completo de un final de carrera al otro.

En cada encendido/restablecimiento de la alimentacion, los ciclos realizados

antes del desplazamiento completo se desarrollan a velocidad normal o
ralentizada de acuerdo con el pardmetro S~ en programacion avanzada.

6. Regular los puntos de parada:
- Regular la posicion de los finales de carrera sobre la cremallera
- Programar la deceleracién posterior al final de carrera y el frenado
para conseguir que las paradas se produzcan en las posiciones co-
rrectas: funciones ~H y br enprogramaciénavanzada. Lapara-
da debe producirse algunos cm antes de alcanzar el tope mecanico.
La deceleracidn posterior al final de carrera se produce en cuanto un final de carrera de
la cancela activa el sensor (en la tarjeta se apaga el led correspondiente). El frenado
se produce a continuacion de la deceleracion.
Configurarlos valores para que la posicion de parada no provoque que el final de carrera des-
activeelsensor. Un frenado excesivo puede hacer retroceder la hoja después de la parada.
7. Programareltiempodeespera: funcion £ enprogramaciénavanzada.
El tiempo de espera evita el sobrecalentamiento del motor en caso de fallo en la
activacion del final de carrera: programar un tiempo unos 10 s superior al tiempo de
recorrido detectado desde un final de carrera hasta el otro.
8. Regular el antiaplastamiento (§ 8.4).
9. Finalizarlaprogramacionbase/avanzada, de acuerdoconlas caracteristicas
de funcionamiento deseadas.
10. Memorizarlos controles remotos, si se utilizan, siguiendo lasinstrucciones
especificas.
11. Verificar el correcto funcionamiento de la automatizacion con todos los dispo-
sitivos instalados.
12. Montar el carter.

844 ER 28
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8.1 MONTAJE DE LOS FINALES DE CARRERA

A El montaje de los finales de carrera requiere trasladar la hoja manualmente
en varias ocasiones. Respetar las advertencias de sequridad de § Funcio-
namiento manual.

Los dos finales de carrera estdan marcados con un simbolo diferente: cua-
drado/circulo.

1. Ensamblarlos finales de carrera. Insertar el espaciador (si es nece-
sario), como se muestra, en funcion del grosor de la cremalle-
ra ((Z£'43).

2. Desbloquear el motorreductor y abrir la hoja manualmente para
montar los finales de carrera de apertura.

3. Conectar la alimentacion eléctrica.

4. Colocarlosfinales de carrera de apertura en el extremo de la crema-
llera, tal y como se indica, de acuerdo con la direccion de apertura
de la hoja ((£'44).

5. Deslizar el final de carrera sobre la cremallera en la direccién de
apertura hasta que en la tarjeta se apague el led correspondien-
te. Deslizar el final de carrera unos 4 cm mas.

6. Fijar con los tornillos suministrados ((Z'45).

7. Cerrarlahojamanualmente para montar el final de carrera de cierre.

8. Colocarlosfinalesde carrerade cierre en el extremode lacremallera,
tal y como se indica, de acuerdo con la direccién de apertura de
la hoja ((Z'44).

9. Deslizarelfinal de carrerasobrela cremallera en ladireccion de cierre
hasta que en la tarjeta se apague el led correspondiente. Deslizar
el final de carrera unos 4 cm mas.

10.Reiniciar el funcionamiento. * Grosor cremallera [(z43
11.Unavezrealizadalaregulaciéndelospuntosde parada(§ Operaciones -
de puesta en marcha), fijar definitivamente ((Z'45). Apertura hacia la derecha (programacion base: di = -3)
—_ | > P ) i
> >< Py

~JL7 Sl ™
o
5 £
; " B
2 Cy
| (1=}
Final de carrera de apertura Final de carrera de cierre £
_________ Lo Lis (P = E
Apertura hacia la izquierda (programacion base: di = E-) §
™ A P 7 b=l
\_\\/. \\_.;/, N f— §
e > S 5=
| | Pt e m
=

Final de carrera de cierre Final de carrera de apertura
(Led FC1) (LedFC2) | (£44
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o
=
<
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@
A

2.9x9.5 UNI 6955
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Traduccion del manual original
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8.2 PROGRAMACION DE LA TARJETA

/é\ La programacion debe realizarse con la cubierta de la tarjeta montada.

-

~

[Z46)

m Acceder al ment de programacion base

- Cuando la pantalla muestre el estado de la automatizacién, pre-
sionary mantener presionado el botén F: en la pantalla aparece
la primera funcién: L. Lafuncién permanece a la vista hasta
que se presiona el botén F.

- Soltar el botén F: la pantalla muestra el valor de la funcién.

m Acceder al ment de programacién avanzada

- Cuando la pantalla muestra el estado de la automatizacion,
presionar y mantener presionado el botén F; a continuacion
pulsar también el boton +: en la pantalla aparece la primera
funcién: b0. La funcién permanece a la vista hasta que el
botén F es presionado.

- Soltar los botones: la pantalla muestra el valor de la funcion.

m Modificar la programacién base/avanzada

- Cuando la pantalla muestra el valor de la funcién, pulsar el botén
+ o = para modificarlo.

® Las modificaciones de los valores se realizan y se guardan inmediatamente.

- Para pasar ala siguiente funcién, presionarel botén F. Lafuncién
permanece a la vista hasta que el botén F es presionado.

- Para salir de la programacion, deslizarse por el menu hasta la
funcién St y soltar el botén. La pantalla regresa al estado de
la automatizacion.

RESTABLECIMIENTO DE LA PROGRAMACION DE FABRICA

El procedimiento programa de nuevo todos los valores por defecto.

1. Comprobar que la entrada SAFE estd cerrada (led encendido) y que
la pantalla muestre el estado de la automatizacion.

2. Presionar y mantener presionados a la vez los botones +y =, y a
continuacién el botén F durante al menos 5 s. Cuando la pan-
talla muestra los parametros & y S de forma alternada, soltar los
botones y de este modo se restableceran los valores por defecto.

30

BB 8 Programacién base

FUNCION BASE Defecto
L[ Logica de funcionamiento: EP
A Automdtica £ P Semiautomatica Paso-Paso
AP Automética Paso-Paso L Hombre presente
S Automatica Seguridad b Semiautomatica B
E  Semiautomdtica b L Mixta (b en apertura/C en cierre)
PR Tiempo de pausa (activado en l'és'légi-cas automaticas). 20

00...4.1 regulacién aintervalos de 15 desde 0 a 59, y a continua-
cién a intervalos de 10 s

Ei: 4l =41s; 4.l =4miny10s (tiempo max.)

(] Fuerza electronica del motorreductor =g}
O1...50 (méx.)
o Direccion de apertura de la hoja, que se define mirando 844 E R desde —3

el lado del desbloqueo
-3 Apertura hacia la derecha
E - Apertura hacia la izquierda

St

Salida de la programacion y visualizacion del estado de la automatizacion:

00 Cerrada 05 Fallo en test Failsafe

0! Enapertura D6 En cierre

02 Bloqueada 0 1 En fase de inversién

0J 3 Abierta 8 Intervencion fotocélulas
(04 Abierta en pausa

BB 9 Programacién avanzada

FUNCION AVANZADA Defecto
Fuerza maxima al arrancar -
Y habilitada

mo no habilitada

— Desplazamiento ralentizado en cada encendido/restablecimiento de la

o
alimentacion
S habilitada
mo no habilitada

br Frenado final 05

B5

5H

5P

00 no habilitado

01...20 regulacién aintervalos de 0,1s Ej.: 20 =25 (tiempo
max.)

Test FailSafe en las entradas FSW CLy FSW OP

Y habilitado

mo no habilitado

Test FailSafe en la entrada SAFE

4 habilitado

nono habilitado

Configuracion salida W.L. 00
00 Idmpara testigo

O1.. 4.1 tiempodeactivacién de la luzinterior. Regulacién ainter-
valos de 1 s desde 0 a 59y, a continuacion, a intervalos de 10s. Ej.: 1
=41s; 4.1 =4miny10s (tiempo méx.)

A partir del valor 0 () pulsar el botdn = para seleccionar:

E | electrocerradura de cierre

E 2 electrocerradura de apertura y cierre

£ 3 seméforo encendido con la automatizacion abierta

E Y seméforo encendido con la automatizacion cerrada

mno

mno

=

Pre-parpadeo de 5 s en la salida LAMP

m o no habilitado

o P habilitado antes de la apertura

C L habilitado antes del cierre

0 C habilitado antes de la apertura y del cierre

no

532243 - Rev.A



FUNCION AVANZADA Defecto

Ph Efecto de la intervencion de las fotocélulas en cierre (FSW CL) =
4 parada con inversion en apertura al interrumpirse su activacion
o inversién en apertura inmediata

() Efecto delaintervencion de las fotocélulas en apertura (FSW OP) p—
3 inversion en cierre inmediato
m o parada con apertura al interrumpirse su activacion

EC Sensibilidad de deteccion de obstaculo mediante encoder g9
[J0 deteccién de obstéculo no habilitada
D1 (méx. sensibilidad). .. 99 (minima sensibilidad)

~P Deceleracion previa al final de carrera 10

{10 no habilitada

(01...99 duracién de la deceleracion a intervalos de 0,1 s (si el
encoder no esta habilitado) o a intervalos de 1 revolucion del motor (si
el encoder esta habilitado, la regulacion es mds precisa)

A Deceleracion posterior al final de carrera 02
00O no habilitada
O1...20 duracién de la deceleracién a intervalos de 0,1 s (si el
encoder no esta habilitado) o a intervalos de 1 revolucion del motor (si
el encoder esta habilitado, la regulacion es mas precisa)

P[] Apertura parcial (OPEN B) 0s
nivel O1...20

|- Tiempo de espera 20

OO...4.1 regulacién aintervalos de 1sdesde 0a 59y, a continua-
cion, a intervalos de 105
E.: Yl =41s; 4.1 =4miny 105 (tiempo méx.)

AS Indicacion de solicitud de asistencia e
Y habilitada
no no habilitada

- Contador de ciclos 00

00...99 (miles de ciclos)

Ce Salida de la programacion y visualizacion del estado de la automatizacion:
00 Cerrada (5 Fallo en test Failsafe
0! Enapertura D& En cierre
02 Bloqueada (71 En fase de inversién
{J 3 Abierta {J B Intervencion fotocélulas
(0} Abierta en pausa

8.3 LOGICAS DE FUNCIONAMIENTO

® En todas las légicas, el comando de STOP es prioritario y bloquea el fun-
cionamiento de la automatizacion. El comando CLOSE activa el cierre si la
automatizacion estd abierta y activa la parada si la automatizacion esta en
fase de apertura.

m A AUTOMATICA

Esta logica solo requiere el uso del comando OPEN.

OPEN cuando la automatizacion esta cerrada, activa su apertura. La
automatizacion se cierra de nuevo automaticamente tras el tiempo
de pausa.

OPEN durante la pausa, restablece el tiempo de pausa.
OPEN durante la fase de apertura es ignorado.
OPEN durante el cierre, hace que se abra de nuevo.

Las fotocélulas de cierre, si se activan durante la pausa, restablecen
el tiempo de pausa.

m AP AUTOMATICA PASO-PASO

Esta légica solo requiere el uso del comando OPEN,

OPEN cuando la automatizacion estd cerrada, activa su apertura. La
automatizacion se cierra de nuevo automaticamente tras el tiempo
de pausa.

OPEN durante la pausa, provoca el blogueo y el OPEN sucesivo cierra.

844ER

FAAC

OPEN durante la apertura, provoca el bloqueo y el OPEN sucesivo
cierra,

OPEN durante el cierre, hace que se abra de nuevo.

Las fotocélulas de cierre, si se activan durante la pausa, restablecen
el tiempo de pausa.

m 5 AUTOMATICA SEGURIDAD
Esta logica solo requiere el uso del comando OPEN.

OPEN cuando la automatizacién esta cerrada, activa su apertura. La
automatizacion se cierra de nuevo automaticamente tras el tiempo
de pausa.

OPEN durante la pausa, activa el cierre.
OPEN durante la apertura, activa el cierre.
OPEN durante el cierre, hace que se abra de nuevo.

Las fotocélulas de cierre, si actuan durante la pausa, activan el cierre
tras 5 s desde su desactivacion.

m C  SEMIAUTOMATICA

Esta ldgica solo requiere el uso del comando OPEN.

OPEN cuando la automatizacién esta cerrada, activa su apertura.
OPEN cuando la automatizacion esta abierta, activa su cierre.

OPEN durante la apertura, provoca el bloqueo y el OPEN sucesivo
cierra.

OPEN

m EP SEMIAUTOMATICA PASO-PASO

Esta ldgica solo requiere el uso del comando OPEN.

OPEN cuando la automatizacion esta cerrada, activa su apertura.
OPEN cuando la automatizacion estd abierta, activa su cierre.

OPEN durante la apertura o el cierre, provoca el bloqueo y el OPEN
sucesivo invierte la maniobra.

w [ HOMBRE PRESENTE

Esta l6gica requiere el uso de los comandos OPEN y CLOSE mante-
nidos.

CLOSE se consigue mediante la conexion al borne OPEN B (la apertura
parcial no esta disponible). La activacion de los comandos debe ser
voluntaria y la automatizacién debe estar a la vista.

OPEN mantenido activa la apertura.

CLOSE mantenido activa el cierre.

La intervencidn de las fotocélulas bloquea el movimiento.

m b  SEMIAUTOMATICA b

Esta l6gica requiere el uso de los comandos OPEN y CLOSE.

CLOSE se consigue mediante la conexion al borne OPEN B (la apertura
parcial no esta disponible).

OPEN cuando la automatizacion estd cerrada, activa su apertura.
CLOSE cuando la automatizacion estd abierta, activa su cierre.
CLOSE durante la apertura, no tiene ningtin efecto.

OPEN durante el cierre, hace que se abra de nuevo.

La intervencion de las fotocélulas bloquea el movimiento.

durante el cierre, hace que se abra de nuevo.

m bC  MIXTA (b en apertura/C en cierre)
Esta l6gica requiere el uso de los comandos OPEN en forma de impulso
para la apertura y CLOSE mantenido para el cierre.

CLOSE se consigue mediante la conexion al borne OPEN B (la apertura
parcial no esta disponible). La activacion del comando CLOSE debe
ser voluntaria y la automatizacién debe estar a la vista.

OPEN activa la apertura.

CLOSE mantenido activa el cierre.

CLOSE mantenido durante la apertura, no tiene ningun efecto.
OPEN durante el cierre, hace que se abra de nuevo.

La intervencion de las fotocélulas bloquea el movimiento.

532243 - Rev.A
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FAA4C

8.4 REGULACION ANTIAPLASTAMIENTO
El antiaplastamiento se consigue mediante la combinacion del limite
de fuerza estatica ejercida por el operador en caso de impacto e inver-
sion del movimiento tras la deteccion del obstaculo correspondiente.
Se sugiere:
- iniciar regulando la fuerza electrénica al valor maximo (funcién
F O en Programacién Base)
- limitar la fuerza estatica a un valor inferiora 150 N
- ajustar la sensibilidad de deteccién de obstaculos de manera que
no se produzcan falsas detecciones
- verificar la correcta regulacién del antiaplastamiento mediante
un medidor de la curva de impacto de acuerdo con la norma
EN 12453
Eventualmente, afinar el ajuste. Sifuese necesario, reducir el valor de
fuerza electrénica: funcién FO en programacion base.

LIMITACION DE LA FUERZA ESTATICA

La limitacion de la fuerza estatica se obtiene regulando el embrague
mecanico.

A La regulacion del embrague debe realizarse en ausencia de alimentacion
eléctrica.

& 844 E R se suministra con la friccion regulada para la maxima fuerza de
empuje.

1. Cortar la alimentacion eléctrica y retirar la cubierta de proteccién
de la tarjeta.
2. Bloquear el arbol motor con una llave y regular el tornillo del
embrague con un destornillador ((Z 47):
C' (+) giraren sentido horario para aumentar la fuerza
D) girar en sentido antihorario para disminuir la fuerza
3. Montar de nuevo la cubierta de proteccion de la tarjeta y resta-
blecer la alimentacion eléctrica.

DETECCION OBSTACULO

Mediante el encoder, |a tarjeta electronica determina la posicion de
la hoja y la velocidad de desplazamiento y detecta la presencia de un
obstaculo a lo largo de la carrera en caso de impacto.

- La deteccién de un obstédculo durante la apertura o el cierre
provoca la inversion de marcha durante 1 s y a continuacion
bloquea la automatizacion.

Regular la sensibilidad de deteccion (una sensibilidad excesiva puede
causar deteccionesfalsas): funcion EL en programacién avanzada.

/!\ No deshabilitar la deteccion de obstaculos.

Traduccion del manual original

@47

VERIFICACIONES

Verificar la correcta regulacion mediante un medidor de la curva de
impacto de acuerdo con la norma EN 12453.

- |
Q
=
<
o
W
w

& Si el cumplimiento de los limites de la fuerza de impacto indicados en la
normativa se consigue mediante la deceleracion previa al final de carrera,
es necesario habilitar el desplazamiento ralentizado en cada encendido/
restablecimiento de la alimentacién: funcién S en programacién avanzada.
Con Sr =4, despuésde cadaencendido/restablecimiento de la alimen-

tacion, la hoja se mueve a una velocidad ralentizada hasta que no se completa
un desplazamiento desde un final de carrera hasta el otro.

Para los paises extracomunitarios, en ausencia de una normativa
local especifica, la fuerza estdtica debe ser inferior a 150 N estéticos.
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9. PUESTA EN SERVICIO

9.1 OPERACIONES FINALES
RIESGOS

VANGANG N

EQUIPOS DE PROTECCION INDIVIDUAL

1. Verificar que las fuerzas generadas por la hoja no sobrepasan los
limites admitidos por la normativa. Utilizar un medidor de la
curva de impacto de acuerdo con la norma EN 12453, Para los
paises extracomunitarios, en ausencia de una normativa local
especifica, la fuerza estatica debe ser inferior a 150 N estéticos. Si
es necesario, efectuar los ajustes de antiaplastamiento y de sensi-
bilidad de deteccién de obstaculo.

2. Comprobar que la fuerza maxima de desplazamiento manual de la
hoja es inferior a 225 N en zonas residenciales y a 260 N en zonas
industriales o comerciales.

3. Poneren evidencia, con la senalizacion adecuada, las zonas en que
existe aln un riesgo residual a pesar de haber adoptado todas las
medidas de proteccion.

4. Colocarsobre la cancela, en posicion visible, el cartel de "PELIGRO
MOVIMIENTO AUTOMATICO" (no suministrado).

5. Colocar el marcado CE sobre la cancela.

6. Rellenar la Declaracion CE de conformidad de la maquina y el
Registro de la instalacion.

7. Entregar al propietario/operador del sistema la Declaracién CE, el
Registro de la instalacion junto con el plan de mantenimiento y
las instrucciones de uso del mismo.

10. ACCESORIOS
RIESGOS

VAN

EQUIPOS DE PROTECCION INDIVIDUAL

Traduccién del manual original

A Cortar la tensién de la instalacion antes de retirar la cubierta de la tarje- REGLETA DE BORNES J6 @
ta. Retirar la cubierta de |a tarjeta inicamente para la manipulacion de las 13 LAMPL Fase m
conexiones eléctricas. Conectar la alimentacién eléctrica inicamente tras 25
haber montado de nuevo la cubierta. 4 LAMPN Netio 6‘
-
10.1 LAMPARA INTERMITENTE J| Jé6 >
La lampara intermitente indica el movimiento de la automatiza- GO w
cion. Si el pre-parpadeo esta habilitado, su encendido se inicia 5 s
antes del movimiento.
® Utilizar una lampara intermitente de 230V~ con una potencia max. de 60 W. LAMP
1. Instalar la ldmpara intermitente en una posicién visible desde el
exterior y el interior de la propiedad correspondiente.
2. Conectar a los bornes LAMP de J6 ((£'48). =
3. Programar el pre-parpadeo. Funcién PF en programacion
avanzada: .1514 13
PF =no ningun pre-parpadeo AN
PF =of pre-parpadeo solo antes de la apertura
PF=CL pre-parpadeo solo antes del cierre
PF=0C pre-parpadeo antes de cualquier maniobra !
(£48)
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10.2 FOTOCELULAS |

FSW CL |
A Las fotocélulas son dispositivos suplementarios destinados a reducir la pro-
babilidad de contacto con la hoja en movimiento pero no son dispositivos de a o )
sequridad seguin la norma EN 12978, o &

Ta
<
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=
T
=
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—
[

® Utilizar fotocélulas con contacto NCderelé. Sise instalan varias fotocélulas,
deberdn conectarse en serie. Las entradas las fotocélulas, si no se utilizan, : FSW 0P |
deben ser puenteadas conectandolas al borne TX-FSW: o :

- ninguna fotocélula de apertura, puentear los bornes FSW OP y TX-FSW

- ninguna fotocélula de cierre, puentear los bornes FSW CLy TX-FSW J1 STWL
1. Colocar y conectar las fotocélulas en funcién de su utilizacion = | TX-FSW
2. Programar el funcionamiento de la automatizacién en funcion de o +
la respuesta a la intervencion de las fotocélulas:
funciones Ph ,oF en programacién avanzada. g —
3. Habilitar el test funcional FailSafe (opcional): ™
FS =Y en programacién avanzada v | SAFE
Fotocélulas de apertura-FSW OP. Deben posicionarse de manera que wn [ STOP
sirvan para controlar la carrera de apertura. Deben estar conectadas < |FSWCL —5 —=*
como en (£'50A (una pareja) o B (dos parejas en serie). Estan activas m | FSWoP 5
solo durant‘e la apertura. ~ | OPENB
Funcionamiento: funciénoP en programacién avanzada. ~ | OPEN A
P =4 inversién en cierre inmediato
()

oP =no parada con apertura al interrumpirse su activacion
Fotocélulas de cierre-FSW (L. Deben posicionarse de manera que sirvan
para vigilar el espacio libre en fase de cierre. Deben estar conectadas
como en (£'50A (una pareja) o B (dos parejas en serie). Estdn activas
solo durante el cierre.
Funcionamiento: funciénPh en programacién avanzada.

Ph =4 parada con inversién en apertura al interrumpirse su

activacion

Ph=nro inversion en apertura inmediata

m Test funcional FailSafe

El test funcional se realiza antes de cada desplazamiento y consiste
en interrumpir por un instante la alimentacién de los dispositivos y
comprobar el cambio de estado de la entrada.
Si el test falla, la tarjeta impide el movimiento (estado 05).
Para habilitar la ejecucion del test:

- conectar el negativo del transmisor al borne TX-FSW

- habilitar el FailSafe en programacion avanzada: F5=4 3 OF?;;&?P L. RX X
|
® La intensidad maxima absorbida por el borne 11 es de 100 mA. 4 FSWCL
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10.3 BORDES SENSIBLES
N (o] wi.
Utilizar bordes sensibles con contacto NCderelé. Siseinstalan varios bordes = | TX-FSW
sensibles, deberdn conectarse en serie. La entrada SAFE, si no se utiliza, o E
debe puentearse conectandola al borne TX-FSW. = a3
o
1. Montary conectarlos bordes sensibles (£'51. Sise utilizaCN 60E, @ —
es posible montar una barra DIN para enganchar la unidad de
control (£'52. ~ —
2. Habilitar el test funcional FailSafe (opcional): o | SAFE 1~
5A = Y en programacién avanzada in | STOP
Funcionamiento: la intervencion de los bordes sensibles provoca < | FSWCL
la inversion de marcha durante 1 sy, a continuacion, bloquea la = | FSW OP
automatizacion. ~ | OPENB
m Test funcional FailSafe -~ | OPEN A

El test funcional se realiza antes de cada desplazamiento y consiste en |51

interrumpir por un instante la alimentacion de los bordes sensibles y
comprobar el cambio de estado de la entrada.
Si el test falla, la tarjeta impide el movimiento (estado 05).
Para habilitar la ejecucion del test:
- conectar el negativo del dispositivo al borne TX-FSW
- habilitar el FailSafe en programacién avanzada: SH="4

® La intensidad méaxima absorbida por el borne 11 es de 100 mA.

10.4 LAMPARA TESTIGO/TEMPORIZADA,
SEMAFORO, ELECTROCERRADURA

No superar la carga max. de la salidaW.L. (24V==,100mA). Sies necesario,
utilizar un relé y una fuente de alimentacion externa a la tarjeta.

7 4.8x9.5 UNI 6954
La salida se puede programar para varias funciones. @& 5.3x10x 1 UNI 6592
1. Conectar el dispositivo (£'53.

2. Programar la salida: funcién 5P en programacién avanzada.

Lémpara testigo. Programar SP = 00 para activar la sefalizacion
remota del estado de la automatizacion:

automatizacion ldmpara testigo
cerrada apagada

en fase de apertura encendida
abierta encendida

en fase de cierre intermitente

m Ldmpara de cortesia. Programar el tiempo de encendido:

Traduccién del manual original

Eltiempo se puede regularentreJ| y59 s, aintervalosde 1s. Tam-
bién, entre | 0 y4,| minutos, a intervalos de 10's.
5P =0 ...4.] (4miny10s-tiempo maximo)

m Electrocerradura. Programar la activacion de la electrocerradura: | (#52) =
SP =El antes de la apertura ,g
5P =EZ antes de la apertura y del cierre <

m Seméforo. Programar el funcionamiento: J1 ST WL i
5P =E3 seméforo encendido con la automatizacion abierta y i T)E I;SW
abierta en pausa; se apaga 3 s antes del comienzo del cierre (durante ; 2
los cuales tiene lugar el pre-parpadeo en la salida LAMP). - +
SP =EYH seméforoencendido solo con la automatizacién cerrada o o

© =

h —

v | SAFE

in | STOP

=+ | FSWCL
m | FSW OP
~ | OPENB
~ | OPEN A

| @53
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Traduccion del manual original
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FAA4C
11. DIAGNOSTICO

11.1 ESTADO DE LOS CONTACTOS

Desplazar la hoja hasta mitad de carrera, conectar la alimentacién
eléctrica y verificar los leds de la tarjeta (B8 10): los leds deben co-
rresponderse con los estados en negrita. En caso contrario, revisar
las conexiones.

11.2 ESTADOS DE LA AUTOMATIZACION

Cuando la tarjeta no esta en fase de programacion, la pantalla muestra
2 cifras que indican el estado de la automatizacion (B8 11).

11.3 SENALIZACION DE SOLICITUD DE
ASISTENCIA

La sefalizacion, si se habilita en la programacién avanzada, se activa
cuando el contador se pone a cero para el mantenimiento progra-
mado.
La senalizacion consiste en un pre-parpadeo de 2 s de la ldmpara
intermitente que tiene lugar con cada maniobra.
1. Habilitar la senalizacién en programacion avanzada: funcion
AS=Y4
2. Configurarel contador de ciclos en programacién avanzada: fun-
cidonnc.
- El contador mide miles de ciclos y cada 1000 ciclos de trabajo
realizados disminuye la cantidad visualizada, pasando a mostrar
los millares de ciclos que quedan para la solicitud de asistencia.

12. MANTENIMIENTO

RIESGOS

A A A A A

EQUIPOS DE PROTECCION INDIVIDUAL

A Antes de llevar a cabo cualquier intervencion de mantenimiento, interrumpa
la alimentacion eléctrica.  Si el seccionador no estd a la vista, aplique un
cartel de “ATENCION - Mantenimiento en curso”.  Vuelva a conectar la
alimentacion eléctrica una vez terminado el mantenimiento y después de
haber restablecido las condiciones del area.

El mantenimiento debe ser llevado a cabo por el instalador/encargado de
mantenimiento.

Respete todas las instrucciones y las recomendaciones para la sequridad
proporcionadas en el presente manual.

Delimite la zona de la obra e impida el acceso al area y el trdnsito dentro de
la misma. No se aleje de |a zona de los trabajos.

La zona de trabajo debe mantenerse ordenada y debe dejarse libre cuando
finalice el mantenimiento.

Antes de empezar con las actividades, espere a que los componentes sujetos
a calentamiento se hayan enfriado.

No modifique de alguna manera los componentes originales.

FAAC S.p.A. se exime de toda responsabilidad por dafios resultantes de
componentes modificado o alterados.

A

La garantia se anula en caso de manipulacion de los componentes.
Para realizar las sustituciones use solo repuestos originales FAAC.

844ER
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BB 10 Led de la tarjeta

En negrita el estado de los leds con la tarjeta conectada a la alimentacion,
la cancela a mitad de carrera y ningtn dispositivo conectado activo.

Led ® O

FC1 Final de carrera 1 no accionado accionado
FC2 Final de carrera 2 no accionado accionado
OPENB  Mando de apertura parcial activo inactivo
OPENA  Mando de apertura total activo inactivo
FSWOP  Fotocélula de apertura no activadas activadas
FSWCL  Fotocélula de cierre no activadas activadas
STOP Stop inactivo activo
SAFE Bordes sensibles inactivo activo

ENCODER >k Parpadea durante el movimiento

O apagado (contactoabierto) @ encendido (contactocerrado) >k intermitente

BH 11 Estados de la automatizacion

Pantalla
00 Cerrada (15 Falloen el test Failsafe
{1 Enapertura & Encierre
2 Blogueada 07 Enfasedeinversion
{13 Abierta {08 Intervencidn fotocélulas

{04 Abierta en pausa

532243 - Rev.A



12.1 MANTENIMIENTO ORDINARIO

La tabla BB 12 enumera, a titulo meramente indicativo y a modo de
directrices no exhaustivas, las operaciones periddicas para mantener

FAAC

Fotocélulas

I EA b : ! Comprobar: integridad, fijacion y funcionamiento correcto. 6
| Suiciatiacibilen lhuenas condlu_ones b glicaca § s:_egurldad._ Es Comprobar las columnas: integri'dad, fijacion, ausencia de deformaciones, etc. 6
responsabilidad del instalador/fabricante de la maquina definir el . .
programa de mantenimiento de la automatizacion, completando la _Lé_mpara_m?gr_rn_l?entg — - -
lista o cambiando los periodos de mantenimiento de acuerdo con las | (omprobar: integridad, fijacién y funcionamiento correcto. 12
caracteristicas de la maquina. Electrocerraduras
Comprobar: integridad, fijacién y funcionamiento correcto. 12
Limpiar los asientos del acoplamiento. 12
EH 12 Mantenimiento ordinario Control de acceso
Operaciones  Frecuencia Comprobar la correcta apertura de la cancela Unicamente en caso de reconaci- 1
Estructuras miento de usuario autorizado.
Verificar el plinto, las estructuras y las partes del edificio/valla adyacentes al 12 Automatismo completo
dispositivo automatizado: ausencia de daiios, grietas, fracturas, hundimientos. Comprobar el correcto funcionamiento de la automatizacion, de acuerdo con )
Comprobar el drea de movimiento dea cancela: ausencia de obstaculos, ausencia ,, | el sistema ldgico implementado, utilizando los diversos dispositivos de control.
de objetos/depdsitos que reduzcan los bordes de sequridad. Comprobar el correcto movimiento de la cancela: debe ser fluido y uniforme, .
Comprobar la ausencia de aperturas en la valla perimetral y la integridad de las ., | sin ruidos anormales. - - )
eventuales rejillas de proteccién en la zona de solapamiento con la hoja mévil. Comprobar la correcta velocidad en las fases de apertura y cierre, la correcta
Es necesario asegurarse de que no existen puntos donde puedan producirse 12 ralentizacion y el funcionamiento correcto en lo que respecta a las posiciones 12
enganches o puntas peligrosas. de parada previstas.
Cancela Comprobar el correcto funcionamiento del desblogueo manual: cuando se acciona
Comprobar la cancela: integridad, ausencia de deformaciones y dxido, etc. 12| eldesbloqueo, la cancela solo se podra mover manualmentey noatravés delos 6
Comprabar que no hay rendijas en la hoja de la puerta, asi como la integridad 1 dispositivos e!ectr'rcosl.
de las eventuales rejillas de proteccion. Comprobar la presencia de las tapas de las cerraduras.
Comprobar el apriete adecuado de tornillos y pernos. 12 Comprobar que la fuerza maxima de desplazamiento manual de [a hoja es inferior 6
Comprobar el desgaste y la rectitud de la quia de deslizamiento. 12 | @225Nen zonas residenciales y a 260 N en zonas industriales o comerciales.
Comprobar el buen estado de los cojinetes y la ausencia de friccion. 12 | Comprobar el correcto funcionamiento de los bordes sensibles tras la deteccion
Comprobar los topes mecanicos: fijacién y solidez. La comprobacion debe de un obstaculo.
hacerse en ambos lados, simulando eventuales golpes que podrian sufrir 12 | Comprobar el correcto funcionamiento del encoder tras la deteccion de un 6
durante su uso. obstdculo.
Comprobar las ruedas: integridad, fijacion correcta, ausencia de deformaciones, 1 Comprobar el funcion?mieqto correcto .de c‘ad? par de fotocélulas. : 6
desgaste y 6xido. Comprobar la ausencia de interferencias dpticas/luminosas entre las parejas 6
Comprobarla cremallera: linealidad, ausencia de desgaste, correcta distancia del de fotocélul.als. S
pifién en toda su longitud y correcta fijacion a la cancela. Comprobacion de la curva de limitacion de fuerzas (norma EN 12453). 6
En el caso de cancela en voladizo, comprobar la solidez del sistema de guia de la Comprobar la existencia, integridad y legibilidad de todas las indicaciones
hoja suspendida y del eventual contrapeso. 12 necesarias: riesgos residuales, uso exclusivo, etc.
Comprobar la guia de contencién y la columna antivuelco: fijacion e integridad. 12 | Comprobar la existencia, integridad y legibilidad del marcado CE dela puertay .,

Limpieza general del drea de maniobra de la puerta. 12
Motorreductor _
Comprobar su integridad y su correcta fijacion. 12
Comprobar el correcto montaje y apriete del pifién sobre el eje. 12
Comprobar la proteccion salva-manos alrededor del pifidn: presencia e integridad. 12
Comprobar la irreversibilidad. ' ' 12
Comprobar la ausencia de pérdidas de aceite. 12

Comprobar la integridad de los cables, de los prensacables y de las cajas de

s 12
derivacion.
Equipo electrdnico
Comprobar la integridad de los cables de alimentacién y conexion, de los pren- 1

sacables y de las cajas de derivacion.
Comprobar la integridad de los conectores y del cableado. 12

12

Comprobar la ausencia de indicios de sobrecalentamiento, quemaduras, etc., en
los componentes electronicos. -
‘Comprobar la integridad de las conexiones de tierra. n
Comprobar el correcto funcionamiento del interruptor magnetotérmico y del 1
interruptor diferencial.
Comprobar la integridad y el correcto funcionamiento de los finales de carrera. 12
Dispositivos de mando

Comprobar la integridad y el correcto funcionamiento de los dispositivos insta-

lados y del control remoto. 12
Bordes sensibles

Comprobar: integridad, fijacién y funcionamiento correcto. 6
Bordes deformables

Comprobar:integridad y fijacion. 12
844ER
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del cartel de advertencia PELIGRO MOVIMIENTO AUTOMATICO.
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SPECIAUSTS Simply automatic.

OEE) s 24

Puertas & Portones Automaticos, S.A. de C.V.
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